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Stato di fatto del sistama viabilistico
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Assetto viabilistico

Viabilita a doppio senso di marcia

~<a=<=< \/jabilita a senso unico
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o Dossi esistenti (modifica del piano stradale)

o Dossi da realizzare
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L'assetto viabilistico allo stato di fatto riguarda principalmente il riconoscimento

dei sensi di marcia, distinguendo i sensi unici.
Il sistema della sosta individua le zone di sosta sia in apposite aree (parcheggi),

sia regolati su carreggiata.
Il numero dei parcheggi su carreggiata indica il totale di posteggi disponibili su
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